MoDELLO “CURRICULUM”

CURRICULUM VITAE

DICHIARAZIONE SOSTITUTIVA DI ATTO DI NOTORIETA'
(art. 47, D.P.R. 28 dicembre 2000 n. 445)

Il sottoscritto GIULIANO FATTORINI nato a
residente a

Cod. Fiscale

consapevole di quanto previsto dagli articoli 75 e 76 del D.P.R. n. 445/2000 in merito alla
decadenza dai benefici concessi sulla base di dichiarazioni non veritiere, nonché alla
responsabilita penale conseguente al rilascio di dichiarazioni mendaci e alla formazione e uso di

atti falsi, sotto la propria responsabilita

DICHIARA
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INFORMAZIONI PERSONALI

Nome e Cognome
Indirizzo

Telefono
Fax

E-mail
Nazionalita

Data e luogo di nascita

Codice fiscale

Partita IVA (segnalare se
ditta individuale')

ISTRUZIONE E FORMAZIONE
- Date (da-a)

« Nome e tipo di istituto di
istruzione o formazione

« Principali materie / abilita
professionali oggetto dello

studio
- Qualifica conseguita

« Qualifica conseguita

« Principali materie / abilita
professionali oggetto dello

studio

GIULIANO FATTORINI

ITALIANA

1983

IPSIA PADOVANO

Corso ad indirizzo meccanico

Diploma di Tecnico Industrie Meccaniche

Docente/Esaminatore per AICA CAD 3D con valutazione
100/100 c/o Politecnico di Milano  18-05-2011

Laboratorio di Disegno 3D e Lab. Meccatronica

1 Gli incarichi alle ditte individuali si configurano come delega. La prestazione professionale individuale effettuata dal titolare dell'impresa - in
quanto persona fisica - non si configura, invece, come delega. A tal proposito, & da considerare prestazione individuale quella svolta dal titolare
di un’impresa individuale se lo stesso non ricorre all'utilizzo della struttura e dei beni organizzati che costituiscono l'azienda stessa
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ESPERIENZA DIDATTICA in Corsi ITS

Docente al Corso Operatore CAD 3D e Digital Prototyping con tecniche di stampa 3D
Ente ENFAP Marche Settembre 2013-Giugno 2014

Docente al Corso Professionalizzante per Disegnatore 3DOperatore CAD-CAM ed
Automazione Industriale Ente FORM.ART Marche Ottobre 2014-Febbraio 2015

Docente al Corso Professionalizzante per Operatore CAD-CAM ed Automazione Industriale
Ente IAL Marche s.r.l. Febbraio/Giugno 2015

Docente al Corso Professionalizzante per Operatore CAD 3D ed Automazione Industriale
Ente IAL Marche s.r.l. Gennaio/Aprile 2017

Docente al corso di Automazione e Industria 4.0 da Gennaio/Maggio 2019 per Digital
Smart

Docente al Corso di Dispositivi Meccatronici per la Marina Militare organizzato dal Ente
FormArt Ancona periodo Maggio/Luglio 2019

Docente al Corso ITS Corso 6 per “ Industry 4.0 per la Nautica e Meccatronica” presso
Confindustria Ancona periodo Ottobre/Dicembre 2019

Docente al Corso ITS Fabriano organizzato da ENFAP “Gestione di sistemi automatici
con PLC” periodo Ottobre 2019 Gennaio 2020

Docente al Corso ITS Corso 7 per “ Industry 4.0 per la Nautica e Meccatronica” presso
Confindustria Ancona periodo Giugno/Dicembre 2020

Docente al Corso 1042794 Kulturando per “ Operatore Macchine CNC™ periodo
Giugno 2021 Febbraio 2022

Docente al Corso ITS per“ Robotica ed Automazione” presso Lab Academy Fano periodo
Settembre 2021 Giugno 2022
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ESPERIENZA DIDATTICA

I T
DOCENZA

1 2006 2007 522 Lab.Disegno/Tecnologia ITIS MARCONI JESI
2 2007 2008 500 Lab.Disegno/Sistemi ITIS MARCONI JESI
3 2008 2009 520 Lab.Disegno/Sistemi ITIS MARCONI JESI
4 2009 2010 | 530 Lab.Disegno/Sistemi ITIS MARCONI JESI
5 2010 2011 520 Lab.Disegno/Sistemi ITIS MARCONI JESI
6 2011 2012 550 Lab. Macchine Uensili IS Pieralisi Jesi

7 2012 2014 525 Lab.Disegno ITIS MARCONI JESI
8 2014 2022 | 2800 Lab.Meccatronica [IS Marconi-Pieralisi

TOTALE ORE 6467

Dal Gennaio 2015 ad oggi & stato dato vita al Progetto “NAO la Nuova frontiera della
Didattica” con il Robot Umanoide NAO programmabile in linguaggio Coreographe oppure
Python in grado di interagire anche con allievi diversamente abili e con sindrome
autistica

Da Settembre 2017 a tutt'oggi iniziata collaborazione con la Fondazione Salesi per la
programmazione del Robot NAO direttamente nei reparti

Docente al Corso “Le Nuove Tecnologie nella Didattica” sviluppato da un gruppo di
scuole in rete della Provincia di Pesaro con l'lstituto Comprensivo “Faa di Bruno” di
Marotta avente come finalita le conoscenze di Coding attraverso l'uso di Scratch2 ,
stampanti 3D e I'uso del Robot Umanoide NAO e PEPPER, corsi tenuti sulla piattaforma
Sofia

Periodo Settembre 2015 a Febbraio 2019

Esperto in campo Robotico su robot Antropomorfi , Cobot e Umanoidi
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ESPERIENZA PROFESSIONALE

ANNO
DAL AL QUALIFICA PRESSO

N. DI RIFERIMENTO

1990 5 s
1 1996 Progettista IMEF SpA Fabriano
2 1996 2000 Progettista F.lli Bucci s.r.l Corinaldo
3 2000 2002 Progettista F.lli Messersi’ Ostra Vetere
4 2002 2008 Progettista F.lli Bizzarri srl Ponte Rio

Progettista .

5 2008 2011 CAD-CAM Dynatec s.r.| Corinaldo
6 2020 2022 ng:g'm Domenico Ricci srl

Note: Le esperienze Professionali sono state svolte come libero Professionista tenutario di Partita lva .

Si allega copia del documento di identita

Il sottoscritto autorizza al trattamento dei dati personali, secondo quanto previsto dal Decreto Legislativo n°196/2003 e s.m.i.

Passo Ripe 16/11/2022
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